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3 Trimble Kontrol Uniteleri

Trimble Access Arazi Yazilimi Kullanim Kilavuzu Hakkinda

Trimble Access arazi yazilimini, Trimble marka GNSS alicilari ve Total Station’larda etkin bir sekilde
kullanmak ve yazilimin gigli grafik ve hesap fonksiyonlarindan faydalanabilmek icin hazirlanmistir.

Daha detayl destek icin su adresleri ziyaret edebilirsiniz:

http://support.trimble.com

http://graftek.com.tr/destek

Trimble Kontrol Uniteleri

Trimble Access Arazi yazilimi Windows Mobile ve Windows 7 isletim sistemine sahip tim Trimble
haritacilik kontrol tnitelerinde calismakta ve her kontrol lnitesi her cihazi kontrol edebilir 6zelliktedir.
Kullanim kilavuzu her cihazin kurulumu ve 6l¢i metotlariyla ilgili bilgiler icermektedir. Yazilimin farkli
cihazlarda ¢alismasi, kullanim seklini ve fonksiyonlarini etkilememekte sadece kontrol tnitesine bagh
fiziksel tus sayisi ve ekran boyutlari degismektedir.

Trimble CU Kontrol Unitesi (Trimble S3, S6, S8 & VX):

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 3
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4  Trimble Kontrol Uniteleri

Trimble M3 Total Station:

Trimble TSC2 Kontrol Unitesi (Trimble R4, R6, R7 & R8):

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 4



5  Trimble Kontrol Uniteleri
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6  Trimble Kontrol Uniteleri

Trimble TSC3 Kontrol Unitesi (Trimble R6, R8)

music
6:07°
text
)

Trimble GeoXR Ag Gezicisi:
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7  Trimble Access

Trimble Access

Trimble Access modiiler ve ihtiyaca gore glincellenebilir yapisiyla Trimble’in tim jeodezik cihazlarinda
ortak olarak kullanilmaktadir. Tim cihazlar arasinda is akislari ve 6lgme metotlari ortak oldugundan
Olglleriniz esnasinda bir aletten digerine gectiginizde veya mevcut ekipmaniniza yeni bir alet
eklediginizde hicbir farkhlik hissetmezsiniz.

Ana Menii
[® Trimble Access 9:37 | | 7 (x|
Giris igin burayi tiklayin ] Kullanici Girisi
Land
Genel Olgcme Yollar, Tiineller Madencilik Seismic
Modaller
oy }\ ﬂ ”"@ g Secenekler
GNSS Internet g
Sync Ayarlar ongoru ayarlari Dosyalar Internet
|
Sync?

Eslesme menliist eger Access Sync se¢enegini satin aldiysaniz ¢cikmaktadir. Access Sync modiili ile ofis
bilgisayariniz ve arazide galisan cihazlariniz internet lGizerinden surrekli olarak veri alis-verisi yaparlar,
bdylece arazide élglilen ve bitirilen isleriniz otomatik olarak aninda ofis bilgisayariniza gonderilir ve
calismaya baslanabilir. Ayni sekilde ofiste hazirlanan projeler ise aninda arazideki cihazlara
gonderilerek ofis ve arazi arasinda git-gel slreleri ortadan kaldirilabilir.

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 7



8  Trimble Access

Ayarlar

& | Ayarlar

W) - - d
M4 el | [ it
Igme ™
Metodlari Sablonlar Baglan Kutiiphanel Lisan

Ayarlar menusilinden cihazin genel ayarlari yapilmaktadir. Ayarlar tusuna bastiginizda karsiniza yeni
bir meni ekrani gelecektir. Buradaki segenekler ile ilgili ayrintili bilgi asagida verilmistir.

Ol¢cme Metotlar::

Olgme metotlari icerisinden cihazin élgme ile ilgili ayarlar yapilir. Bu meniideki ayarlar CORS, RTK
DGPS gibi GNSS 6lcme metotlarinin yani sira Total Station ile ilgili 8lgme ayarlarinin standart
seceneklerini ayarlayabilirsiniz. Olgme Metotlariyla ilgili daha detayli bilgi icin “Cihaz Ayarlar”
boélimine bakiniz.

Sablonlar

Sablonlar mensi altindan yeni acilacak islerle ilgili 5nceden belirtilmis parametreler tanimlanir.
Burada olusturulacak is sablonu ile yeni acilacak islerde otomatik olarak gelmesi istenen koordinat
sistemi, arazi kalibrasyonu, altlik harita, poligon dosyasi gibi bilgileri 5nceden tanimlayabilirsiniz.
Ornek olarak arazi kalibrasyonu yapilmasi gereken yerlerde ¢alisma yapiyorsaniz, bu bolgelerde birer
kere kalibrasyon yaptiktan sonra bu isleri sablon olarak kaydedebilirsiniz, boylece bolge degistirip
yeni is actiginizda tek yapmaniz gereken yeni bir isim girmek ve bolgeye ait sablonu segmek olur.

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 8



9 Trimble Access

Baglant1 Ayarlar

@ Baglan

Internet Ayarlari

| GNSS iletisimleri

‘ Baglanti ayarlari igerisinden, cihazin internet, diizeltme yayinlari,
cihazlar, sensorler ve cihaz telsizleri gibi iletisim kurdugu tim
‘ aygitlarin baglanti ayarlar yapilir.

| Otomatik baglan

‘ Telsiz ayarlan

‘ Bluetooth

Oznitelik Kiitiiphaneleri

Eger Trimble Access ile kullandiginiz cihazla nokta toplarken ayni zamanda CBS verisi de
toplayacaksaniz ya da asil amaciniz CBS verisi toplamaksa, Oznitelik Kiitiiphaneleri icerisinden
bilgisayarinizda olusturdugunuz formlari yiikleyebilir, boylece nokta ol¢iiliirken, koordinat bilgisinin
yani sira 6nceden tanimlanmis form bilgilerinin de doldurulmasini saglayabilirsiniz.

Lisan
Trimble Access yazilimin goriintiilenen yazi ve sesli uyarilarinin hangi dilde olacagi bu menu altindan
segilir.

GNSS Ongoriit

GNSS 6ngori uzun sireli yapilacak “hassas statik” oturumlarin, uydularin en iyi pozisyonda oldugu ve
iyonosfer aktivitesinin lciime uygun oldugu zamanlara denk getirilebilmesine yardimci olmak igin
kullanilan segenek modildiir. Uydularin yoriinge bilgilerini indirmek igin internet baglantisina ihtiyag
duyar. ister 6lcli yapmak istediginiz noktanin koordinatlarini girerek, isterseniz GNSS alicinizdan
mevcut konumunuzu alarak, s6z konusu koordinatlarda 6l¢l yapilmaya en uygun saat ve tarihleri
belirlemenize yardimci olur.

Internet Ayarlar
Internet ayarlari segcenegi Gizerinden cihazinizin internete baglanabilmesi icin gereken ayarlar yapilir.
Bu ayarlarla ilgili detayli bilgi “Cihaz Ayarlari” bashgi altinda verilecektir.

Dosyalar
Cihaz icerisindeki tim dosyalara buradan erisilebilir ve dosyalar ile ilgili kopyalama, yapistirma, isim
degistirme gibi islemler bu mend altindan yapllir.

Internet
Cihaza bagli olarak Microsoft Internet Explorer veya Microsoft Internet Explorer Mobile lizerinden
internete erismek i¢in kullanilir.

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 9



10 Trimble Access

Uzak Yardim

Cihazinizla Internet’e erisebildiginiz durumlarda, yetkili servisinizden destek almak i¢in kullanilir.
Servis yetkilisi cihaziniza uzaktan baglanti yapar ve cihaziniz tizerinde tam kontrol saglayarak
sorununuzu ¢dzmeye yardimci olabilir.

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 10



11 Genel Olgme

Genel Ol¢cme

Genel Olgme, Trimble Access’in haritacilik icin kullanilan modiiliidiir ve tiim cihazlara yiiklii olarak
gelir. Olgme ve aplikasyon islerinin yani sira grafik harita izerinden ¢izim ve gesitli hesaplamamalar
yapilabilir, yapilan tiim isler hazir formlarda raporlanabilir ve isler cesitli veri formatlarinda Gglinci
parti programlarda kullanilmak Gzere hazirlanip ¢iktisi alinabilir.

Genel 6lgme modiill kullaniimadan 6nce kontrol initesi ve cihazin baglanti ayarlarinin ve 6lgme
metodu ayarlarinin yapilmis olmasi gerekir. Eger bu ayarlarin yapilip yapilmadigindan emin degilseniz
|Gtfen “Cihaz Ayalar” kismina goz atiniz.

Meniiler ve Fonksiyonlar
Genel Bakis:

Durum Ekrani
Genel Olgme modiilii ekranin sag tarafinda sabit fonksiyonlar ve cihaz durumu ile ilgili bilgiler igerir.
Bu ekranda gosterilen simgeler ve anlamlari asagidaki tabloda verilmistir.

Ipucu: - Eger ekranin sad tarafinda silik cihaz simgeleri yanip séniiyorsa kontrol iinitesi cihaza baglanmaya ¢alisiyor
anlamina gelmektedir. Uzun siire baglanamamasi halinde cihazinizin agik oldugundan ve baglanti ayarlarinin dogru
oldugundan emin olun.

—= Kontrol iinitesi harici gii¢c kaynadina bagl.

e Kontrol iinitesi harici gii¢c kaynadina baglh ve dahili pilini sarj ediyor.

C_RIg Pil seviyesi %100 veya %50. Ust taraftaki simge kontrol iinitesinin pil durumunu, alt taraftaki simge ise
w50 baglanilan cihazin pil durumunu belirtir. Trimble M3 Total Station igin lstteki pil cihazin sol tarafindaki,

alttaki pil ise sag tarafindaki pil seviyesini gdsterir.
5800 alici bagh.

u Trimble R7 alicist bagl
‘Jr Trimble R4, R6 veya R8 alici bagl
5700 GPS alict bagh

Harici bir anten kullaniliyor. Anten yiiksekligi simgenin saginda gdsterilir

Klasik alet kullaniliyor. Eger istasyon kurulumu yapilmissa, alet yiiksekligi simgenin saginda gésterilir.

1.254
H,_,_* Klasik alet prizmadan EMO sinyali okuyor.
ﬂ T Klasik alet hedefe kilitlenmis (prizma).
) Klasik alet hedefe kilitlenmis ve él¢ii yapiyor (prizma).

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 11



12 Genel Olgme

]1 ; F Klasik alet Hizli Standart (FSTD) modu.

ﬂ' , S Klasik alet Standart (STD) modu.

ﬂ_ y T Klasik alet izleme (TRK) modunda siirekli icii yapiyor.
n Lazer isaretleyici agik (DR Modu,).

Yiiksek gii¢lii lazer isaretleyici agik.

k Robotik cihazdan radyo sinyali alinamiyor.

) - ] +) Robotik cihaz prizmaya kilitlenmis. Prizma sabiti (mm) ve reflektér yiiksekligi simgenin sadinda gésteriliyor.
11

1.300 “1” hedef numarasini belirtmektedir.
4 0 “;g Reflektérsiiz dlgiim yapiliyor.

oty Hedef simgesi d6niiyorsa, klasik cihazda oto-kilit 6zelligi var ancak hedefe kilitlenememis.

'% FineLock kullaniliyor.

1

‘;, Uzun Mesafe FineLock kullaniliyor.
1

) -4 GPS Arama etkin.

11

ﬁ Statik nokta 6l¢iliiyor.

t Radyo sinyali aliniyor.

f Radyo sinyali alinmiyor.

= Hiicresel modem sinyali aliniyor.
Qc’ Hiicresel modem sinyali alinamiyor.
j-‘é WAAS/EGNOS sinyalleri aliniyor.

ﬂ Stirekli nokta élgiiliiyor.

#..0 Uydu sayisini gésterir. Uzerine basildiginda gékyiizii haritasini gésterecektir.

Eger 6l¢me baslatiimamissa, cihazin gérdiigi uydu sayisi simgenin sag tarafinda gosterilir.
Eger él¢me baslatiimissa, cihazin ¢éziim icin kullandigi uydu sayisi simgenin sag tarafinda gériiliir.

b RTK él¢ti metodu kullaniliyor ve internet lizerinden diizeltme verisi aliniyor.
d&l RTK diizeltme verisi beklemede, ihtiyag¢ oldugunda tekrar baslayacak.
-gib RTK diizeltme verisi durdurulmus. Sunucuya halen badl ancak diizeltme alinmiyor.
Qé Internet baglantisi var ancak diizeltme verisine baglanilamiyor.

isler Meniisii:

Yeni is 17 [=
Is agma = a0
is'i incele
|- Mokta yoneticisi
.. . o Ll . " K.Kont, Grafisi
Yeni is: Yeni is secenegi ile hic¢ dlcli yapiimamis bos bir ister Harita
. hr. A id | basl d .. bir i —— i5'in 6zellikleri -
is acilir. Arazide ¢alismaya baslamadan dnce bir is 7‘? Is'ler arasinda kopya -
it Gonder J Al... farita
agiimasi zorunludur. M s - =
Olgme ‘ Aplikasyon ‘ Cihaz SLxbullem
o .. .. o Eer
Is agma: Onceden agilmis bir isi tekrar hafizadan g¢agirir. .
2

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 12



13 Genel Olgme

is’i incele: Mevcut isin giinligiini agar. Burada isin ilk olusturuldugundan beri yapilan islemler,

Olclilen noktalar ve yapilan hesaplamalar adim adim goruntilenebilir.

Nokta yoneticisi: Noktalari liste halinde gormek ve diizenleme islemleri yapmak igin kullanilir.

K.Kont. Grafisi: Grafik olarak kalite kontrol degerlerini gosterir.

is’in 6zellikleri: Yeni is acarken yapilan koordinat sistemi, aktif harita, yén. Dosyalari gibi ayarlar daha

sonradan bu fonksiyon ile degistirilebilir. Olciilmis noktalar yeni ayarlara gére otomatik olarak tekrar

koordinatlandirilir.

is’ler arasinda kopya: Bu fonksiyon ile daha dnceden ¢alisilmis bir is icerisindeki noktalar, kalibrasyon

bilgileri gibi bilgiler baska bir is icine kopyalanabilir.

Yeni bir is agma:

Adim

1. Isler > Yeni is secilerek
acilacak ise yeni bir ad
verilir

2. Onceden hazirlanmig
sablon varsa segilir,
yoksa sablon olarak
“son acllan is” segilir. Bu
durumda en son agilan
isin ayarlari otomatik
olarak geri gelecektir.

3. Koordinat sistemi
secilir:

a) Total Station’larda
“Sadece Olcek
Faktord” segcilir.

b) GNSS alicilarda
kiitiphaneden seg
isaretlenerek gelen
ekranda:

Sistem: Turkey
Dilim: Bulundugunuz
bolgeye gore segilir.

Total Station igin Ayarlar

GNSSS Alicilari igin Ayarlar:

[®] Yeniig

[®] Yeni ig
15 adr: [Testis1 =) |
Sablon: |Son acianig————_ |¥|
Ozellikler
Koord. Sis.: [ 33_3ITRF (Turkey)
Birim (Mes. ): [ Metre
Yon. dosyalar: [ Yok
AKEF harita: [ Yok
Oznitelik kiltiphanesi: Yok

[#] Yeni ig EINEAEES
is adr: B [=]
Sablon:
Ozellikler Son acilan is
Koord, Sis.: Default
Birim {Mes. ): : ::g:[g;::

Yén. dosyalar: Yok |

AkEF harita: [ Yok |

Oznitelik kiitiphanesi: [ Yok |
A4

Onayla

e
15 adn: [Testis1 @ |
Sablon: |Son aviiaiviy |
Ozellikler
Koord. Sis.: [ 33_3ITRF (Turkey) |
Birim (Mes.): [ Metre |
¥én. dosyalar: ( Yok |
AKEF harita: [ Yok |
Oznitelik kiltiphanesi: Yok 1/2

v|

[#®] Yeni is EIEAEES
15 adn: B [=]
Sablon:
Ozellikler Son acilan is
Koord, Sis.: Default
Birim {Mes.): ; ::g:gi::

Yén, dosyalar: Yok |

AKEF harita: [ Yok |

Oznitelik kiitiphanesi: [ Yok |
A4

Onayla

EICIENEES

[®| Koordinat sistemi segin  [9[@][2 [=[X]|

Koordinat si i segin =2520%
@ sadece olgek faktorii
@* Kiitiiphaneden se¢
© parametre girisi
@‘ Projeksiyon yok ! datum yok Harity

~ Menl
© Broadcast RTCM SkKullan,
Geg

Bl

\i Koordinat sistemi secin

Koordinat si: i segin =2 20%
© sadece olgek faktorii
. Kiitiiphaneden se¢
© parametre girigi
@‘ Projeksiyon yok ! datum yok Herits

Z Menl
© Broadcast RTCM Sk Kullan.
Geg

. SRS |
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14 Genel Olgme

Ornek olmasi amaciyla
resimde istanbul icin
30_3 ITRF secilmistir.
Geoid modeli kullan:
Eger cihaziniza geoid
modeli yliklenmisse
buradan geoid
modelini segebilirsiniz.
Koordinatlar: Grid
olarak segilir.

Proje kotu:
Calisacaginiz bolgenin
yaklasik kotu girilir.

Bilgisayardan “.csv”
formatinda nokta
dosyasi alinmissa, YOn
Dosyasi olarak segilir.

- Dosya segmek igin
ismin solundaki bosluga
basilir ve onay isaretinin
ciktigindan emin
olunur.

- Eger segili dosya varsa
secilen dosya sayisini
gosterir.

Eger “.dxf” formatinda
althk harita
hazirlanmigsa aktif
harita segilir.

- Dosya segmek igin
ismin solundaki bosluga
basilir ve onay isaretinin
¢iktigindan emin
olunur.

- Eger secili dosya varsa
secilen dosya sayisini
gosterir

[®| Projeksiyon

[#] Koordinat sistemi segin

Tip: 20%
Sadece olgek faktori

Olgek Fakkori
Harita
Ment
Sik Kullan,
Geg

[@] Yon. dosyalar

Sistem: 20%
[Turkey [~]
Dilim: Datum: T
ITRF (Mol) -
Geoid modeli kullan:
Hayr
Datum gridi kullan: Harita
Hayr Meni
’1 > Sik Kullan,
wl| Ger

[@| Yon. dosyalar

isim Boyut | Tip Deijigtif ~ isim
16072011 140kb .job 21i7120| 16072011
18072011 264kb .job 1/8:201 18072011 264Kb job
2007201 450kh job 2110520 2007201 450kh .jobh
28072011 7kb .job 1/8:201 28072011 7kh .job
30072011 127kb .job 317720 30072011 127kb  .job
kosenokta 4kb .csv 30:7:20| kosenokta
TEKART_POLIGON TEKART _POLIGON
UMIT_ARSLAN_ST... MIT_ARSLAN_ST... 1kh .

is adi

gablon: [Son acilan is

Ozellikler

Koord. Sis.: [ Olgek: 1.0000000000 |
Birim (Mes.): [ Metre |
o oy
Akt harita: [ Yok |
Oznitelik kittopharesi: [ Yok | lﬁ

b4

Esc = 1 | | | Onayla

[@] Aktif harita

parsel_ve_50mtsimin. dxf
semih_temel_nef.dxf
TEMEL_SEM?2004.dxf

+ ¢ UMIT ARSLAN STADI dxf
YAVUILARPROJE_TEMELLER.dxf

E Tidm | Yok | Ekle |Segenek|

is adi [z

Sablon: [Son agianis [~]

Ozellikler

Koord. Sis.: [ 30_3ITRF (Turkey) |

Birim (Mes. ): [ Metre |

PR ===

Akt harita: [ Yok |

Oznitelk kittiiphanesi: [ yok | lﬁ
v

e |

[®] Aktif harita
parsel_ve_50mtsimin. dxf

semih_temel_nef.dxf
TEMEL_SEM2004.dxf

.

Tim Yok Ekle Segenekl

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 14



15 Genel Olgme

Nokta Yoneticisi

Yén. dosyalar:

Aktif harita:

B [=)

[Son acilan is [+]

®) Yeni i @o) 7 - |x [M® Yeni is
15 adi: 2 =] is adi:
Snablon: [Son agilan is [+] S_:ablon:
Ozellikler Ozellikler
Koord. Sis.: | Olgek: 1.0000000000 | Koord. Sis.:
Birim (Mes.): [ Metre ] Birim (Mes. ):
[

| Yén. dosyalar:

Nokta yoneticisi ile 6lgililen, girilen ve bilgisayardan

aktarilan noktalari inceleyebilir ve degistirebilirsiniz.

“Ekran” segenegi ile noktalarin
koordinatlarini hangi cinsten
gosterilecegini secebilir veya
nokta olgllirken uygulanan
reflektor yiksekliklerini incele-
yebilirsiniz.

Nokta yoneticisi ile:

¥ Grid
Grid {lokal)
Kod
YA DA EM (ham)
YA YM Kfrk
E YMes KtFrk
ECEF (WG584)
Istasyon ve ofset
Refl. Yaksekligi

» Reflektor ve/veya anten yikseklikleri

* Nokta Adlari

* Nokta koordinatlari
* Kodlar

* Aciklamalar

* Notlar

Kolayca degistirilebilir.

AkEF harita:

Oznitelik kiltiphanesi: | Yok 11 ! 2‘
v

[ 30_3ITRF (Turkey) |
[ Metre |
[ 1 |

B B3

[@] Nokta yaneticisi

L B B
F1'0 0~ &t a2 M

4552101.387

isim ® ¥ z K
4552077.633 422354.518 58.000].
4552004.272  422321.952 55.000[ ]
4552077.876  422313.278 40.000|_
4552061.008  422346.003 0.000(
4552089.256  422346.108 0.000|_|
4552088491  422339.127 0.000
4552094.045 422335.039 0.000
4552100.395 422337.790 0.000

122344.436

Ekran | £l

=

ipucu: -- Eger koordinatlari derece-dakika cinsinden gérmek isterseniz “Ekran” segenedinden “WGS84”

secenedini seginiz.

Tusla Meniisii

Tusla mensi kullanilarak mevcut olarak agik olan isin

icerisine kontrol Unitesinin klavyesi Gzerinden nokta,

== Nokkalar [ 100%
| a‘ it Dogrular
— |\ g— Yaylar
g Eksenler
isler Tusla Notlar
T" S e Harita

R T j T ; =
A ’!_y ‘ !E Meni
~~ . 2 Sik Kullan.
Olgme Aplikasyon Cihaz
Gec

s [T RS MRS e |




16 Genel Olgme

dogru, yay, eksen ve not girisi yapilabilir. Yapilan grafiksel girisler harita/nokta yoneticisi Gzerinden
takip edilebilir. Giris yapilan notlar ise isler > is’i incele altinda takip edilebilir.

Noktalar: Nokta numarasi ve koordinat girisi yapmak icin kullanilir.

Dogrular: Metod olarak baslangi¢ ve bitis noktasi veya bir noktadan dogrultu-mesafe-azimut
secilerek dogru olusturulabilir. Olusturulan dogrular harita ekrani Gizerinden gorintilenebilir ve/veya
secilerek aplike edilebilir.

7 n u

Yayalar: Metod olarak “iki nokta ve yaricap”, “yay boyu ve yaricap1”, “delta acisi ve yaricap”, “kesisen
nokta ve tegetler”, “iki nokta ve merkez” veya “baslangig, bitis ve yay lizerinde nokta” segilerek yay
ve yayin merkez noktasi olusturulabilir. Olusturulan yaylar harita ekrani Gizerinden goriintilenebilir
ve/veya secilerek aplike edilebilir.

Eksenler: iki ya da daha fazla nokta secilerek bu noktalardan gecen eksen tanimlanabilir, istasyon
araliklari ve ofsetler secgilerek eksen hatlari olusturulabilir. Olusturulan eksenler harita ekrani
Uzerinden goérintilenebilir ve/veya secilerek aplike edilebilir.

Notlar: isinizin herhangi bir aninda bu secenekle not girebilir ve daha sonra bu notlariniza is’i incele
fonksiyonu altindan ulasabilirsiniz. is’i incele bir giinliik gibi davrandigindan, siz o notu ne zaman
kaydettiyseniz o zamanda goziikecektir. (Orn: 101 nolu noktay 6l¢iip arada not girisi yapip 102 nolu
noktayi 6l¢tiiyseniz, not, “isler >Mevcut isi incele” fonksiyonunda bu iki noktanin él¢iimi arasinda
goriuntilenecektir.)

Ol¢me Meniisii

Olgme meniisii ile arazideki tiim alim isleri 6lgme meniisii altindan yapilir. Olgme yéntemleri Total
Station ve GNSS alicilar igin farklilik gostermektedir. Kullanim kilavuzunun bu bélimi Total Station ve
GNSS alicilar igin ayri ayri islenecektir.

GNSS Alicilarla olgi

GNSS alicilarda 6lgme tusuna basildiginda karsimiza VRS, CORS, RTK, DGPS, HizhiStatik gibi 6l¢u
metodlari ¢ikacaktir. Cihaziniza 6nceden ayarlanmis “Olcme Metodlari”na bagli olarak bu meniide
¢ikan secenekler degisecektir. Cihazinizda kullanmak istediginiz 6lgme metodu meniide ¢ikmadiysa bu
6l¢ii metodunu Ayarlar > Olgme Metodlari altindan ekleyebilirsiniz. Olgme metodu eklemeyle ilgili
ayrintili bilgi kullanim kilavuzunun “Cihaz Ayarlar1” bashgi altinda anlatilmistir.

Ol¢ii islemine baslanmasi:

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 16



17 Genel Olgme

VRS/CORS-TR/ISKI Olcii metodu
RTK Olgii metodu

DGPS Ol¢ii Metodu
HizliStatik/Statik Ol¢ti Metodu

Arazi Kalibrasyonu

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 17



18 Genel Olgme

TotalStation ile 6l¢ii:

Hizli Cihaz ayarlari:

Genel Olgme ana ekraninin sag tarafindaki
durum simgelerinden reflektor/prizma
isaretine baslarak acilan meniiden dlgi
modu ayarlari yapilr.

1. Hedef: Prizmaile 6l¢li modu
DR Hedef: Reflektorsiiz 6lcii modu

Ipucu:- 1. Hedef’in yanindaki degerler
secilerek prizma katsayisi reflektér
yliksekligi gibi degerler degistirilebilir, gelen
ekranda (2. Hedef 3. Hedef gibi) birden fazla
hedef tanimlanabilir.

=T i
fw LS 1'!
| g =
Tusla Kogo

Olgme

= A0%
= 20%

(Comsd

Harita
Menl
Sik kullan,

- \ ik :E
_— ."H' - 1 I 0,000
. 1.Hedef 0.000m +0mm
Isler I v DR Hedef 0.000m +0mm
= = i
?-' h * T&g Harita
{.3;3} Mend
Aplikasyon Cihaz =t e,
GeC

YA:315736°20" DA:G9°50"10"

Genel Olgme ana ekraninin sag tarafindaki
durum simgelerinden cihaz isareti secilerek
cihazin hizli ayar mendsiine ulasilabilir.

STD/TRK: Normal ve Siirekli mesafe 6lgu
modlar arasinda gecis yapar.

Tracklight: Aplikasyon 1sigini acip kapar.
Lazer: Lazer isaretleyiciyi acip kapar.

DR: Reflektorli ve reflektorsiiz 6l¢i modlari
arasinda gegis yapar.

Diizeg: Cihazin diizecini gosterir. (Lazer
sakulli cihazlarda ayni zamanda lazer sakali
acar.)

Kumanda: Motorlu cihazlarda cihazi
uzaktan kumanda etmek icin joystick
ekranini agar.

Harita

Meni
Sk Kullan,
GEC

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 18



19 Genel Olgme

Cevirme: Cihazi otomatik olarak belli bir
noktaya, aclya veya baktigi aclya dik olarak
gevirmeye yarar.

Durum degistir: Motorlu cihazlarda
[.Durum ile Il.Durum arasinda cihazi
otomatik gevirir.

Basit Olgme: Basit 6lgme ekranini acar.
Otokilit: Otokilit 6zellikli cihazlarda otokilit
Ozelligini agar/kapar.

Arama: Otokilit 6zellikli cihazlarda prizmayi
aratmaya baslar.

Ol¢ii sonu: Mevcut istasyon kurulumunu
bitirir.

Istasyon Kurulumu:

Totalstation her kuruldugunda yeni bir istasyon

kurulumu yapmak gerekmektedir. istasyon

kurulumunu doért ayri yontemle yapabilirsiniz.

[@| Alet fo

nksiyonlar

-.'v, J =,
= || e i~
Tracklight Lazer DR
- - LTy ale
— | = | s g
DiOzeg Kumanda Cevirme dedgistir
o || T | sl ||
Basit Olcme Otokilit Arama Olcid sonu

YA:315°36°20" DA:B9°50"10"

istasyon kurulumu: Tek noktadan ¢ikis alinacagi

zaman kullanilir

istasyon kurulumu +: Hassas ¢alismalarda birden fazla

noktadan dengeleme yaparak cikis alinacagi zaman

kullanilir. Cikis alinacak noktalarin hatalari dengeleme

hesabiyla kendi iglerinde yayilacak ve kurulum yapilan

noktanin koordinatlari hassas bir sekilde Uretilecektir.

(& is: Demo

[ 20
= ‘_/ i - 20%
' ke ik :E 5
g Na— 2 i ‘" 0.000
i +
Isler Tugla Kogo .0
Istasyon kurulumu |
$ui‘ istayon kurulumu + Harita
b Kestirme Menii
M Refhatt Sik kullan,
Olgme
Sonuncuyu kullan - Geg

YAZAR2D1°55" DATH°48730"

Kestirme: iki veya daha fazla noktadan geriden kestirme yapilarak kurulum yapilacagi zaman kullanilir.

RefHatti: Arazide birden fazla kurulum yapilacak ancak koordinat veya tesis edilmis poligon yoksa

tlim istasyonlardan gorilebilen bir hat bulunarak (duvar gibi) bitin dlgtler bu referans hattina bagh

olarak o6lctlebilir. Arazide yapilacak her istasyon kurulumunda ayni nokta adlari kullanilarak ayni hat

secildiginde bitin olciler bu hatta gore referanslanacaktir. Daha sonra bu hattin baslangic ve son

noktalari koordinatlandirarak tiim 6lgllerin otomatik olarak koordinatlanirilir.

Trimble Access Kullanim Kilavuzu 19




20 Genel Olgme

1) istasyon Kurulumu

[@| Dazeltmeler

-Dizelkmeler [ 0%
Basing {cihaz): Sicakhl: .E T l]l]?l
1. Dizeltme ve sicaklik degerleri girilir. [1011.80mbar_|r. 2 0
PPM (Hesaplanan): Eqrilik. dizeltrnesi: 1  0.000
o L, 1 ||V
- Kullandiginiz TotalStation’un | : - | | _
. .. L. Refraksivon dizeltmesi:  Refraksivon kats. Hatita
modeline gore basing degeri ¥ =
: : . [0.142 |y Yol
cihazdan otomatik okunuyor olabilir. = — =
Baglangicta dizeltmeleri gister: Stk Kullan
S
Qe

YA:299°54°07" DA:91°59"10"

2. Cihazin kuruldugu nokta adi ve alet
yiiksekligi girilir. Eger nokta 6nceden | |Sihaz nokka ad

L_EREIES
cihaza kayitliysa koordinatlari [1 ] 2 ] . 5
otomatik olarak gelecektir. Eger Alet vilksekhgi ‘E 1.580
kayith degilse koordinatlari girmeniz [1.580m .| T .
: 2
gerekecektir. T ol
; . . e Yukar: Safda: i
Ipucu: - Koordinat girmeden de calisabilirsiniz |1ul]l]:]I 000 O |za[?§l] D00m ¥ Harita
ancak koordinat girmediginiz zaman harita — el el e Mend
ekranini kullanamazsiniz. Bu sebeple [500.000m O Stk Kullar,
koordinatsiz ¢calisacadiniz zaman bile Qe
resimdeki gibi lokal koordinatlar Y A299°54 07" DA91°59'10"

olusturmaniz daha avantajl olacaktir. |Secenek |
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21 Genel Olgme

zeri nokka adi: kiod: [, 11014,
[22 D [p] |== A
3. Cikis alacaginiz noktanin adi, kotlu Ref. Mok Kotu: SEE (Elieme E 1.53?1
cahsiliyorsa kotu girilir. Eger nokta [0.000m .| [0 ] o
énceden kayitliysa semt agisi il 70t 0.000
otomatik gelecektir. Eger kayitli Sadece agilar Ad
degilse “0” degeri girmeniz Harita
gerekecektir. Meni
4. Olgme tusuna basarak élgii yapilir. Sk kullan,
GEC

YA:299°54'07" DA:9159"10"

[@| Istasyon kurulumu

Cihaz nokka ad; Alet yitkseklidi; [, {101
1 1.580m [ 90%
zeri nokka adi: Ref . Mok Koku: EE 1 53?]
22 [o.oo0m I O '
5. Olgi islemi bittiginde kayit ekrani Semt {Girilen): .,_.m*ﬂ
gelecektir. Eger olculer ile ilgili bir o0°00"00™
stkinti yoksa kayit tusuna basilarak Harita
istasyon kurulum islemi tamamlanir. = 2018 0°00°00 Menil
.. , [u] ] 7] =
Digey Al 91°59'10 Sk Kullan.
Edik. mesafe: ?
(C1=In

YA:0°00"'00" DA:91°59*10"

secenek |

2) istasyon Kurulumu +

[@-| Duzeltmeler

-Dizekmeler [y B0%
Basing (cihaz): Sicaklik: E 0 nu?]
1. Dizeltme ve sicaklik degerleri girilir. [1004.70mbar_[»..| 2 0
PPM (Hesaplanan): Eqrilik. dizeltrnesi: 0.000
o L, 3 BV
- Kullandiginiz TotalStation’un | : - | | _
. . .. Refraksivon dizeltmesi: Refraksivon kats.: Harita
modeline gore basing degeri [0.142 |ﬂ =
. . ;- . Meriil
cihazdan otomatik okunuyor olabilir. - —
Bazlangicta dizeltmeleri gister; =k Kullan
|l .

YA:20°09"18" DA:6E0921"
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22 Genel Olgme

[@| Istasyon kurulumu (7 [=
Cihaz nokka adi; [ 20
[ B0
[d [»]
:E 5
alet wiksekligi: ‘B 0000
[0.000m .| +
0.000
2. Cihaz nokta adi ve alet yliksekligi
girilir. Harita
Mend
Sik kullan,
Ger
YA 342901'56™ DA:T5°48' 30"
Mokka adi; kod: % gg%
[301 ] [»] ‘};
Geribakis: Semt (Hesaplanan): EE T
337°50'00" )
3. Cikis alinacak noktalardan ilkinin adi Metad: n.n;g
ve reflektér yiiksekligi girilir. “Enter” | [|Agilar ve mesafe ||
ve ardindan “Olgme” tusuna Refl. Yiikseklidi: Hatita
basilarak élci yapilr. [0.000m .| Menii
Sik kullan,
YA:2070918" DA:6EG709'21"
Nokta AYA apa| aem ] |B B
01 0°00'00" -0°45'25" -0.087m
4. Sonuglar nokta liste ekraninda n.n;g
¢ikacaktir. “+ Nokta” secenegine
basilip 3. Adim tekrarlanarak arzu Harita
edilen sayida nokta eklenebilir. Meni
[aYA DA EM  [v] Sik kullan,
Ger
¥ A:349°49° 42" DA59°52'39"
- . . 1. 1 |9sonuclar
|+ Nokta |[ ursonu |Detaylar Segenek|
S—"
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23 Genel Olgme

5. listenilen sayida nokta eklendikten
sonra sonuglar tusuna basilir.

AYR ADA AEM

0°00'00™ -0°45°25"
K 302 -0°00'00"  0°00°00" -0.019m
K 303 -0°00'00"  0°00°00" -0.023m

Harita

Mend
Sik kullan,
GEC

6. Gelen ekranda cihazin dengelenerek
hesaplanmis koordinatlari ve
dengeleme hesabinin sonuglari
gorintllenir. “Kayit” secenegine
basilarak istasyon kurulumu
tamamlanir.

Mokka adi; kod:
1 ¥
Yilkarr: Saga;
1000.000rm 2000.000m
Kak:
500.000m
Standart hatalar
T Yanelkme dizelkmesi:
o*00"0in™

3) Kestirme

1. Dizeltme ve sicaklik degerleri girilir.

- Kullandiginiz TotalStation’un
modeline gore basing degeri
cihazdan otomatik okunuyor olabilir.

YAST227T" DA:T2°53 24"

secenek |

[@-| Duzeltmeler

-Dizeltmeler

Basing (cihaz): Sicaklik:
[1002.90mbar__|r..|
PPM (Hesaplanan): Egrilik, diizeltmesi:

[+ ]

Refraksivon dizelkmesi:  Refraksivon kats.:

[0.142 [»]

Bazlangicta dizeltmeleri gister;

[ 30
" 50%

oo

Hl
0.000

Harita
Menl
Sik kullan,
GEC

Harita
Mend
Sik kullan,

YA:45°22'36" DA:T2°5324"
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24 Genel Olgme

2. Cihazin kuruldugu noktanin adi ve
alet yiksekligi girilir. Eger geriden
kestirme hesabi yapilirken kot da
hesaplanacaksa “istasyon kot
hesabi” segilir.

[@| Kestirme

Cihaz nokka adi; kod:

[009 ] [ ]
Alet yikseklidgi: Istasyon kot hesabn:
[0.000m .

Harita

Mend
Sik kullan,
GEC

YA:45°22'35" DA:T2%5324"

3. Kestirme yapilacak ilk noktanin adi
ve reflektor yiiksekligi girilir. “Olgme”
tusuna basilarak olci yapilir.

Kestirme - |.Durum

|

2

Mokka adi kod:

[401 ] [@ ]
Geribakis:

Mekod:

[Acilar ve mesafe
Refl ¥ Oksekligi;
[0.000m

[ S0
" 40%

]
0._000

Hl
0.000

Harita
Menl
Sik kullan,

4. Kestirme yapilacak ikinci noktanin
adi ve reflektor yiiksekligi girilir.
“Olgme” tusuna basilarak 6l
yapilr.

I3
Mokka adi;
(402

Kestirme - |.Durum

m H

]

Geribakis:

Mekad:

[Aciar ve mesafe  [+|

Refl ¥ Oksekligi;

[0.000m k.|

YA 352701141 DA:FE-33"18"

Segenek| |

Harita
Menl
Sik kullan,
GEC
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5. Gelen ekranda “Sonuglar” tusuna
basilir.

“+ Nokta” secenegiyle kestirme
hesabi icin daha fazla nokta
eklenebilir.

R
Hokta AYA ADA AEM Y A0
0°00'00*  0°01'50" 0.006m 5
K 401 -0°00°00" -0°01°34" -0.001m 0000
Hl
0.000
Harita
Mend
|ﬂ‘f.l-'l. DA EM |v| Sik kullan,
GEC

YA:M62M1'53" DAT2™M 8 54" d
+ Nokta |Dur50nu |Detaylar|5&;enek|

[@-| Kesigim sonuglan
Mokta adi kod: [ 20
999 B |y =
Yukar; Saga; o nu?]
6. Gelen ekranda cihazin kuruldugu Kgflg_gg:im 2000.002m 0
i et 0.000
noktanin k?o'r'dlrlatlarl ve hssap ) A00.001m
sonuglari géruntilenebilir. “Kayit _
tusuna basilarak istasyon kurulumu Standart hatalar Harita
tamamlanir. e Mend
0.001m 1 I Sik kullan,
c=ls
YA ME°HM'53" DA 72*18'54" _
|Segenek|
4) Refhati

1. Dizeltme ve sicaklik degerleri girilir.

- Kullandiginiz TotalStation’un
modeline gore basing degeri
cihazdan otomatik okunuyor olabilir.

[@| Dozeltmeler

-Dizeltmeler = 40%
Basing (cihaz): Sicaklik: - nu?]
[1003.00mbar x| 3 )
PPM (Hesaplanan): Eqrilik. dizeltrnesi: .,_.,.,".:
[+ ]
Refraksivon dizeltmesi:  Refraksivon kats.: Harita
[0.142 [¥] | | =ena
Bazlangicta dizeltmeleri gister;
Sik kullan,

YA JM6°40"57" DAF2M8'54"
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2. Cihazin kurulu oldugu noktanin adi
ve alet yuksekligi girilir.

[#-| RefHath

Cihaz nokka adi; kod:

[o0d] ] [ ]
Alet yikseklidgi:

[0.000m k.|

Harita

Mend
Sik kullan,

(1=

YA JM6°40"57" DAF2M8'54"

|Segenek|

3. Referans alinacak hattin ilk
noktasinin adi ve reflektor yiksekligi
girilir. “1. Olcli” tusuna basilarak 6lgii
yapilir.

[#-| RefHath E1)

1. Mokka adi: kod:

[501 ] [@ [»]
Reefl, Yiksekligi:

[0.000m k..

Mekod:

[Aciar ve mesafe  [+|

[ S0
" 40%

]
0._000

Hl
0.000

Harita
Menl
Sik kullan,

Referans alinacak hattin ikinci
noktasinin adi ve reflektor ylksekligi
girilir. “2. Olcli” tusuna basilarak 6lgii
yapilr.

2. Mokka adi;

[502

Reefl, Yiksekligi:
[0.000m

Metod:

[Acilar ve mesafe
RefHath semt:
[0°00"00"

Ad

[*]

YA:352700°35" DA:FE-35'53"

= A0%
" 40%

]
0._000

Hl
0.000

Harita
Menl
Sik kullan,
GEC

secenek | !
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27 Genel Olgme

5. Olgii sonuglari ekranindan “Kayit”
tusuna basilarak istasyon kurulumu
tamamlanir.

[#-| RefHath

Cihaz nokka adi; kod:

008 7 »|
Yilkarr: Saga;

-0.604m J.428m
kak:

-1.110m
RefHatt semt: WM {yersel);

o“oo0'on* 2.862m
Bag.km.: Istasyon araldn
[0+000.000m [»| [? ¥

YA:352700°35" DATE35'53"

Harita
Mend
Sik kullan,
GEC

|Se;enek | {
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Noktalari Olgme

istasyon kurulumu yapildiktan sonra “Olgme” tusu altinda noktalar
Olgme menisi ¢ikmaya baslayacaktir. Bu mendi altindaki gesitli nokta

Olgme yontemleri detayli olarak asagida anlatiimistir.

1) Topo Olgme

Istasyon kotu
Topo dlcme
Kodlu dlgme
Silsile dlcme

36 eksen dlcme
siarekli detay
Yozey tarama

Klasik olg sonu

Tum detay alimlari ve klasik lciler topo (topografik) 6lcme mentsi altindan yapilir.

1. Olgme meniisiinden “Topo dlgme”
segilir.

2. Nokta adi girilir. Eger aciklama
yazilacaksa “Kod” kismin agiklama
girilir. (agag, direk vb.)

3. Metod Agilar ve mesafe” olarak
secilir.

4. Reflektor yiksekligi girilir.

5. “Enter” ve sonrasinda “Olgme” ye
basilarak olgt yapilir.

B ls: aaa o7 [-Ix|
[ 110%,
s i [ G0%
| "._.‘“I;I W ; ‘ :E S
- Lk ‘W 1580
. )
i o 0_000
'—‘J Lud, Ll ) -q*l :
I 2 Silsile olgme ]g ﬂarlt...a
3B eksen dlcme Meni
Olgme Sirekli detay o Sik Kullan,
— Yizey tarama Goc
Klasik 6lgd sonu

Mokta adi
[101] DE [] = A0
Mekod: EE S
[Acilar ve mesafe || 13850
Refl. ¥lksekligi; l].l];g
[0.000m .|
Harita
Menid
Sik Kullam,
GEC

YA:000"00" DA:91°59"10"

Kuntrul| Cevir |Segenek|
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6. Olgme islemi tamamlaninca sonuglar
gosterilir. Uygunsa “Kayit” tusuna
basilarak olciler kaydedilir.

Ipucu: - E§er cihaz TRK modunda ise ilk nokta
bu sekilde 6l¢tildiikten sonra geri kalan
noktalar sonug ekrani gésterilmeksizin direk
kaydedilecektir.

[@| Topo dlgme

Mokka adi kod:

[101 ) [E []

Refl, Yiksekligi:

[0.000m r..]
Yatay acn 0°00'00"
Diigey Ao 91°59'10"
Edik. mesafe: 5415m

Harita

Mend
Sik kullan,
GEC

YA:0°00'00" DA:91°59*10"

2) Silsile Olgme

Silsile 6lgtimleri silsile l¢gme meniisi altindan yapilir.

1. “Silsile Olgme” fonksiyonunun
icerisine girilip “Secenekler” tusuna
basilarak silsile ayarlari ekranina
ulastlir.

Mokta adi kod:

[@ ] [ ]
Mekod:

[Acilar ve mesafe ||

Refl. ¥lksekligi;

[0.000m .|

EsC

2. Secenekler ekraninda 6lgme sirasi ve
durumlarin hangi sirada bakilacagi,
silsile adetleri gibi ayarlari 6l¢i
ihtiyaglari dogrultusunda yapilir.
ikinci sayfaya gegilir.

[@| Segenekler

Glcme siras: Gl sirasi:

123... 123] ]

Mokka basina dlcl adedi:  Silsile adedi:

1 3 |
COkomatik silsile: Bozuk. ileri bakizlar atla;

Izleme

Turlar arasindaki sire:
[om3s |

= 30%
= 20%

oo

Hl
0000

Harita
Menid
Sik Kullam,
GEC

@

YA F21407'43" DA:T1°40"37"

= 30%
= 20%

oo

Hl
0000

Harita
Menid
Sik Kullam,
GEC
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3. Eger ll.Durumda da mesafe
Olcllecekse isaretlenir. “Onayla”

tusuna basilarak ayarlar tamamlanir.

|

#| Secenekler

Pasif hedefleri okomatik algme:

Gizlemler ortalamasn

I1.Dur, mesafe dlome:
5 |

Harita

Mend
Sik kullan,
GEC

4. Olgilecek birinci noktanin adi ve
reflektor yiksekligi girilerek ilk 6l¢i
yapilir.

5. Alet ikinci durumda olgiler yapilir.

[@-| Silsileler - 1.Durum (1/3)
Mokka adi: kod:
] 2 ]
Metod:
[aciar ve mesafe  [+|
Refl. Yiikseklidi:
[0.000m .|

Harita

Menl
Sik kullan,
GEC

[@| Silsileler - Il.Durum (1/3)

Mokka adi kod:

201 [7 I*]
Mekod:
Refl. Yiikseklidi:

0.000m

YAAMDT43" DA:2GE19 23"

Atla | Cevir |Segenek|

[ 30
= 20%

oo

Hl
0.000

Harita
Menl
Sik kullan,
GEC
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Nokta aYA oDA |  obm | | B0%
0?0000 O0°00'00" 0.003m E 5
W 202 0°00°00" 0°00'00" O0.003m | |
6. Olgiler bittiginde sonug ekrani gikar. +0
Kapat ile silsile 6l¢im bitirilebilir ya
da “+ Sisile” tusu ile silsile
eklenebilir.

Harita
Mend
Sik kullan,
GEC

YA 3270743 DA:M240" 38" _
Detaylar|5ecenek |

3) 3B Eksen Olgme

3 boyutlu bir eksen tanimlanarak o6lctilecek noktalarin bu eksene farklari 3B 6lgme meniisi
altindan yapilir.

[@-| 3B eksen tan|iiEE
1. Mokka Arama = 30%
|? Girig | (I ED‘};
. Hizh Fiks i
|27 ks C Elgme E 0.000
1. Eksenin “1. Noktasi” ve “2. NoktasI” o000
Olgllmisse listeden segilir
Olg¢tilmemigse “Hizli fiks” fonksiyonu Hatita
ile dlgulerek gegici olarak belirlenir. Meni
Sik kullan,
Geg

YA 2170743 DA:T1°40"38"

[@| 3B eksen tammla = [7 [=[x]|
1. Mokka: kiod: [ 20%

emp0000 [v] 2 o 20%
] 5
2. Mokka: kod: :E
0.000
[Temp0001 [v] 2
+
2. Noktalar élcuildiikten veya listeden 0.000
segildikten sonra “ileri” tusuna _
basilir. Harita
Mend
Sik Kullam,
Geg

YA:354°25°35" DA:1°59"40"

|Segenek|
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3. Alet TRK modunda her 6l¢i alabildigi
durumda aninda eksene olan farklari
gosterecektir. Farklari belirlenmek
istenen nokta hedeflendikten sonra
“Kayit” tusuna basilarak oélciiler
kaydedilebilir.

Mokka adi kod:
[102 N [¥] | 0%
Yukan: Sada: ir 0 l].uL
1000.213m 1998.659m i
H]
kaak: 0.000
501.497m
Harita
3B ek=ene dik farklar -
Mend
¥.0fset;
1.646m Sajj 74| | 2 Kullan.
- GEC

YAZ27I01°5M™ DAZM1'40" EM:2.01

4) Sirekli Detay

Belirli sire ve/veya mesafe araliklarinda cihazin otomatik 6lci yapmasi isteniyorsa bu dlciler

surekli detay menusi altindan yapilir.

1. Olgilecek noktalar icin bir baslangi¢
adi verilir. (cihaz her noktayi
Olgtiikten sonra nokta numarasini
otomatik olarak arttiracaktir)

2. Reflektor yuksekligi girilir.

[@-| Sarekli detay

Ik nokkarin ad: knd:
[1001 D [ [y | 20
— ; 5
Refl. ¥lksekligi; :E
0000
[0.000m .|
Metod: u_n;g
Sahit zaman Rd
Zaran arahd: Harita
|55 | Mend
Sik Kullam,
Geg

3. Bir Metod segilir:
-Sabit zaman: belirli bir zaman aralig
-Sabit mesafe: belirli bir mesafe
arahg
-Zaman ve mesafe: hem belirlenen
zaman dolacak hem de belirlenen
mesafe kat edilmis olacak
-Zaman veya mesafe: belirlenen
zaman ya da belirlenen mesafeden
hangisi 6nce gelirse
-Dur-Git: Alet bu sekilde belirlenen
bir zaman siiresinde sabit durulunca
Olcl alacak ve siz tekrar hareket

YA J42°47°00" DA:42*11"40"

Ik moktaran ad: kod:

[1001 [ [z ] | 20
- o : S
Refl ¥ Oksekligi; :E
[0.000m . 0.000
Metod: u_n:.:

Sabit zaman Rd

Sabit zaman

. Harika
Sahit mesafe Mend
Farman ve mesafe

Sik Kullam,

Faman veya mesafe

Geg

[Dur-Git
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edene kadar 6l¢li almadan
bekleyecektir. Hareket edip tekrar
sabit durmaniz durumunda tekrar
Olcl alacaktir.

4. “Basla” tusuna basilarak olglye
baslanir.

5. Olgiiler tamamlanip siirekli 6l
fonksiyonu bitirilmek istendiginde
“Bitir” tusuna basilarak olctler
kaydedilir.

[@| Surekli detay

Mokka adi; kod:
1016 [7 ]
Refl, ¥ ikseklidi;
[0.000m [k..]
Mekod: Zaman arahdn
Sabit zaman 18

Harika
Mend
Sik Kullam,
Qe

YA:I25°4714" DAFOM4'50" EM:4.657

5) Yiizey Tarama (sadece motorlu cihazlar)
Ylizey tarama ile cihazin belirlenen bir boélgeyi belli yatay ve disey araliklarla otomatik olarak

Olgmesi saglanir.

1. Olgilecek noktalar icin bir baslangi¢

adi verilir. (cihaz her noktayi
Olgtiikten sonra nokta numarasini
otomatik olarak arttiracaktir)

[@| Yuzey tarama

Ik nokkarin ad: kiod:

[3001 ] [z [»]

Tararma mekodu:

1.ci kige: 2.0 kbge:

? 2 ]

Karg kigedeki nokta: ¥ arahdr:

[z [»] [0.300m [»]

kKFrk arahdn

[0.500m [»] 1/2
-

TAI25°44" DATOM 50" EM:4.653 |

Harita

Menid
Sik Kullam,
GEC
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2. Tarama metodu olarak Yatay aci
Disey aci araligl, Dortgen ylzey,
Dogru ve ofset secilebilir.

Ik nokkanin ad:
[3001 ] 2 [p] 2= 20
Tararma mekodu: ir u.nl]{l
-
2.0 kise u.n:l:
B [»]
¥ arahde: Harita
[z [v] [0300m ¥ | Twena
kFrk. arahdi
|u.5m]m | S | {7z Sik Kullan,
- GEC

YA:325°4714" DAFOM 450" EM:4.655

3. Dortgen ylizey secildiginde “1.ci
kose” , “2. kose ve “Karsi kose”
noktalarinin secilmesi
gerekmektedir.

-Eger noktalar 6nceden olcilmisse
“Liste”den secilebilir.

-Eger Olclilmemisse cihaz kose
noktalara hedeflenerek “Hizh fiks”
secilir ve noktalar isaretlenir.

[@| Yuzey tarama

4. istenen dl¢i araligi “YM aralig’”
olarak tanimlandiktan sonra “Basla”
tusuna basilarak 6l¢u baslatilir.

Ik nokkanin ad: kiod: a0%
[3001 DNE [y | 0%
Tararma mekodu: ir 0 ML
[Dirtgen viizey [ ] Liste .
1.ci kige: Arama
| . Hizh Fiks zl 0-000
|Kar§| kizedeki nu:ukl:al: Olcme :I Harita
7 b § -
Menid
kKFrk arahdn ok K_ullan
[0.500m ] g :
- GEC

YA:325°4M4" DAFOM 450" EM:4.655

[@| Yuzey tarama

Tk nokkarun ad: Kod [ 30%
[3001 DE [¥] | 0%
Tarama metodu: ir' U
[Diirtgen viizey [ | 0-00
L.ci kiige: 2.0 kige! T 0 n:‘:
[Tempoo02 [»] [TempDoD3 [ ]
Karg kigedeki nokka: M arahde: Harita
[Temp000t___[7) ) | e
kKFrk arahdn
|I].5I]I]m | > | 1."2 Sik kullan,
b 1=l
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5. Olgii esnasinda yandaki bilgi ekrani
gelir. Olgii tamamlanmadan
bitirilmek istenirse “Durdur” tusuna
basilabilir.

[@| Yozey tarama 2 [=
Mokt ad: kod: = 204%
Joo7 ? o 20%
Taranan nokkalar: atlanan noktalar; ir 0 n.uL
6742 0 /
N +0
Kalan sire: 0.000
1m13s
Harita
Mend
Sik kullan,
GEC

6. Olgiiler tamamlandiginda sonug
ekrani acilir. “Kapat” tusuna
basilarak ol¢i bitirilir.

Ya

|

2

Zzey tarama

Yiizey tarama tamamlandi = 30
— 10%
Taranan nokkalar: Atlanan noktalar: ir 0 n-uL
42 0 d
Toplam Sre: n_n;g
Ns1m18s
Harita
Menl
Sik kullan,

Aplikasyon Meniisi

Arazideki bltln aplikasyon isleri aplikasyon mensi altindan yapilr.
Burada anlatilan fonksiyonlarin bazilarina harita tizerinden ulasmak ve bu
aplikasyon islemlerini grafik harita Gzerinden de yapmak mimkiindr.
Harita ile ilgili detayl bilgiler “Harita” bashgi altinda verilmistir.

[EEN

Noktalar
Dogrular

N

Yaylar

H W
—_ = = — —

Eksenler
SAM’ler

Ul

YA:309°4752"

DA: 7600 21" EM:4.813

Moktalar
Dodrular
Yaylar
Eksenler
SAM'ler

Klasik dlca sonu
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KOGO

Harita

Cihaz
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37 Cihaz Ayarlari

Cihaz Ayarlan

Baglant1 Ayarlar

Ana Menl > Ayarlar > Baglan secilerek “Baglanti Ayarlari Menusiine Ulasilir”

Bluetooth Ayarlar:
-Cihazlarin kontrol Ginitesine tanitilmasi:

Not: -- Trimble Total Station’lari, kendi klavyeleriyle kullanirken herhangi bir baglanti ayari yapmaniza
gerek yoktur. Kontrol iinitesi agildiginda takili oldugu total station’i otomatik olarak taniyacak ve
elektronik diize¢ ve diizeltmeler ekrani agilacaktir.

[@| Baglan

| Internet Ayarlan |
-“Baglanti ayarlan” igerisinden “Bluetooth” [ GNSS iletisimieri |
segenegi segilir. [ Otomatik bagian |
-Tanitmak istediginiz aletin (GNSS Alicisi, Total

| Telsiz ayarlar |

Station, El Mesafe Olcer, vb.) acik oldugundan

emin olunur.

[@-| Bluetooth

NS5 gezicive badlan: GM35S baza badlan:
¥ok[ 7]
Klasik alete badlan: Lazer'e badlan:
Yok[~]
45CI dakanin gdnderilecedi yer:
-Ekranin sag altindan “Ayarlar” tusuna basin. fok[~| : .
Echo sounder'a badlan: Bluetooth otomatik aplsin:
rok[~]

EH

-

yyarlar |

f" Inyarlar o oz 22:37 ok

Bluetooth

Bluetooth ag

o . e ” . Bu cihazin bagka cihazlar tarafindan
-Her iki kutuyu da secin. “Cihazlar” sekmesine Anlarmas sadla

tiklayin.

Maodu | Cihazlar | COM Partlan |
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38 Cihaz Ayarlari

-Yeni ortaklik segenegine basin.

-Cihaziniz yakinlarindaki cihazlari taramaya
baslar ve buldugu cihazlari gosterir. Bu islem
birka¢ dakika surebilir.

-Kontrol {initenizle kullanmak istediginiz cihaz
secerek ileri tusuna basin. Etrafinizda birden
fazla ayni cihazdan varsa cihazlari seri
numaralarindan ayirt edebilirsiniz.

-Cihazlarin eslesmesi icin parolaya gerek yoktur.
Bu alani bos birakip ileri tusuna basin.

-“Serial Port” segeneginin segili oldugundan
emin olun ve son tusuna basin.

- Eger baska cihaz eklenecekse islem tekrarlanir.

(Baz-gezici RTK ¢ahsilacak durumda her iki
cihazinda tanitilmasi gerekmektedir) Bu
adimdan sonra tekrar yeni ortaklik segenegine
basarak diger cihazinizi da ayni adimlari
tekrarlayarak tanitabilirsiniz.

f' Ayarlar oF oz 22:37 ok

Bluetooth

Dider Bluetoath cihazlarin karamak icin Yeni
Orkaklik Komutuna tikla, Avarlanm dedistirmek
icin bir cihazin Gzerine bikla,

et Crtakik. ..

Madu | Chazlar | COM Partlar |
 §

o oz 2237

Bir Bluetooth Cihaz segin e

Bluekooth Cihazlarir arrar ...

-t < 22:38

Bir Bluetooth Cihaz secin 9

Badlant kuracadimz cihaz secin ve Sonraki
secenedine bklayin,

f. Ayarlar oF oz 22:38

Passkey gir e

R4-5500, 5033445034 Trimble givenli
baglant kurmak igin passkey gir.

H w | Avarlar
Ortakhk Ayarlan e

Gérdnm Ad: R4-3800, 5033445034

B cihazda kullanmak istediginiz hizmetleri
seCin,

o oz 22:38
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39 Cihaz Ayarlari

-TUm cihazlarinizi tanitip listede gordikten
sonra sag Usteki “ok” tusuna basarak cihaz
secim ekranina donin.

-Bu ekranda tanittigimiz cihazlari hangi rolde
kullanacagimiz ayarlanir. Eger cihaziniz CORS
alicisi ise sadece GNSS gezici olarak segmeniz
gerekmektedir. Eger RTK kullanacaginiz iki
aliciniz varsa birini GNSS gezici digerini de GNSS
baz olarak segmeniz gerekmektedir.

GNSS gezicisi: CORS ve Klasik RTK
uygulamalarinda kullanacagimiz gezici cihazdir.
GNSS bazi: RTK uygulamalarinda kullandigimiz
baz olarak sectigimiz cihazdir.

Klasik alet: Bluetooth 6zelligi olan TotalStation
cihazlardir.

ASCII data: Bluetooth 6zelligi olan bilgisayarlara
veri gondermek igindir.

Echosounder: Cesitli marka ve model
echosounder’lara baglanarak 6l¢l almak igindir.
Lazer: Cesitli marka ve model el mesafe oOlgerleri
ile 6lct almak igindir.

-Sag alta kdsedeki “sayfa numarasi” tusuna
basarak ikinci sayfaya gecin ve “Bluetooth
otomatik acilsin” seceneginin segili oldugundan
emin olun.

-“Onayla” tusuna basarak Bluetooth Baglanti
Ayarlarini tamamlayin.

Internet Ayarlar (Sadece GNSS Alicilar i¢in)

jf » | Ayarlar

Bluetooth

o oz 22:39 ok

Diger Bluetooth cihazlann karamak icin Yeni
Orkakdik Komutuna bikla, Avarlanm dedistirmek
icin bir cihazin Gzering bikla,

e Crtakik. ..
3 -5800, 5113464110: Tri...
G)F‘\‘l-SEiDDJ S0334435034: Tri...

Maodu | Chazlar | COM Partlan

[&] Bluetooth

GNSS gezicive badlan:

NS5 baza baglan:

ok [r]
Klasik alete badlan:

[¥ok =]
Lazer's baglan:

[vok [=]
ASCII datanin génderilecedi ver:

[vok

= | | Avyarlar |

[&] Bluetooth

Echo sounder'a badlan:

ok =]
Bluekooth otomatik agilsin:

272

x|

| Avarlar | -

Internet ayarlari ile kontrol Ginitenizin internete baglanabilmesi igin gerekli olan operator (Tukcell,

Vodafone, Avea..) ayarlari yapilir. Bu ayarlar VRS aglarina (CORS-TR, iSKi gibi) baglanabilmek icin

yaptimalidir.
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-“Baglanti ayarlar” icerisinden “Internet
Avyarlan” segilir.

-Ayarlar ekraninda “Yeni/duizenle” tusuna basilir.

-Modem:

TSC2 Kontrol Unitesi icin: “CF Card Modem
Enfora” olarak,

TSC3 ve GeoXR Kontrol Unitesi icin “Dahili
Modem” olarak segilir.

-Sirasiyla Ulke (Turkey) ve Operatér segilir.

-“Son” tusuna basilarak ¢ikilir.

Internet Ayarlari

| GNSS iletigimleri

| otomatik baijtan

|
|
| Telsiz ayarlan |
|

[ Bluetooth

|E Internet ayarlan
Badlantn
(@ Telefon f Modem ) WiFi
GPRS Badlantisi:

e e >y

Etkinlesti: [ Bluetooth

‘ Internet baglantis sagland

| kapat |
[@] Internet ayarlari | '

Modem sec
Part:

O Trirble o moderi

Ev adl konurmu:
|Turkey A |

Servis sadlayion
Bdeme yintemi;
|default - |

[ Servis saglayici ekle

I iptal |

[@] Internet avarlan
Ayarlar ohayla

Ii' Geri | ileri 'I'.|

Badlant ad;
[Trimble GPRS
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-Gelen uyari ekranina “Evet” denilerek islem
bitirilir.

GNSS iletisimleri

Lhyan

Trimbkle GPRS hadlantis) zaten mevcut.

Bu hafjlantinin (zetine miyazlacak ?

GNSS iletisimleri icerisinden TUSAGA-AKTIF/CORS gibi internetten diizeltme yayini yapan RTK
¢Ozimlerinin kullanici adi sifre gibi baglanti ayarlari yapilr.

-“Baglanti ayarlarl” icerisinden “GNSS
iletisimleri” segilir.

-Daha 6nceden yapilandirma yapiimamissa
“Yeni” secenegini segin.

ipucu: -- Eger cihaziniz size gelmeden GNSS
iletisimleri olusturulmussa tek yapmaniz gereken
tizerlerine basarak kullanici adi ve sifre ayarlarini
yapmanizdir.

-Karsiniza gelen ekrandaki bilgileri resimde
gordiginiz gibi doldurun. Ag baglantisini
se¢mek igin yanindaki ]E tusuna basin ve
“Trimble GPRS” i segin.

-Eger CORS ile ¢alisacaksaniz isim kismina CORS-
TR, ISKl ile ¢alisacaksaniz ISKI yazin.

!
- E tusuna basarak 2. sayfaya gecin.

[ Internet Ayarlan |

GNSS fletigimleri

| Otomatik bagtan |

| Telsiz ayarlari |

| Bluetooth |

[@| GNSS iletigimleri

isirmn Tip

Badlant kipi: Ad badlanbisi:
(Internet gezicisi [+ | [Trimble GPRS_ | ¥ |
Bluetooth modem: Modem PIN:
Yok
APN: u

1/3
hd
H Test | | |Ayarlar| E
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-NTRIP kullan segenegini isaretli, diger
segenekleri bos birakin.

-NTRIP kullanici adina ve sifresine, CORS-TR veya
ISKI Gyelik basvurunuzda verilen kullanici adini
ve sifrenizi girin. Giris esnasinda biyuk kiguk
harf seceneklerine dikkat edin.

[i
- tusuna basarak 3. Sayfaya gecin.

-CORS i¢cin: IP adresine 212.156.70.42 ve IP
portuna 2101 girin.

ISKI i¢in: IP adresine 212.98.208.131 ve IP
portuna 2101 girin.

-“Enter” ve “Onayla” tuslarina sirasiyla basin.

-Baglantinizi GNSS iletisimleri listesinde
gordikten sonra “Esc” tusuyla bu meniden
cikin.

-Eger birden fazla sistemle galisacaksaniz (CORS,
ISKI), her biri icin adimlari tekrarlayarak ayri ayri
baglantilar olusturun.

Ol¢gme Metodu Ayarlari

[@-]...S baglantisim dizenle

r NTRIP Yapilandirmasi
MTRIP kullan: MTRIP 1.0 kullan:

Prosy sunucu kullan:

Dodrudan Badlant Mokkasi'na badlan:

MTRIP kullanic ad: MTRIP sifresi:
[semiyildiz |

[@]...S baglantisini dizenle
IP Adresi:

212.156.70.42

Badlant kipi; Kullanci bilgisi génder:

=|
| | |Ayarlar | ﬂ
= : o o
isim Tip

OR

Yeni | il |Kopyala|BaﬁIan| E

Olgme Metodlari ile RTK, Ag RTK, DGPS, TotalStation gibi 6lgcme ydntemleri olusturabilir ve bu
olusturulan yéntemlerin ayarlarini buradan yapabilirsiniz. Olgme metodlari ayarlarina: Ana Mentii >

Ayarlar > Olcme Metodlari altindan ulasabilirsiniz.

Yeni Bir Olgme Metodu Olusturulmasi:

-Ayarlar altindan “Olgme Metodlan“ segilir. Karsimiza gelen ekranda cihaz igerisine 6nceden

tanimlanmis olan 6lgme metodlari gelecektir.

Ipucu: -- Cihaziniz size gelmeden énce hazirlanmissa icerisinde “VRS” ve/veya “ISKI” gibi 6lcme metotlari
tanimlanmis olabilir. Bu durumda buradaki islemleri yapmaniza gerek yoktur. Yapmaniz gereken tek ayar
“GNSS lletisimleri” icerisindeki kullanici adi ve sifre ayarlaridir.
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43 Cihaz Ayarlari

-Olgme metodunun isminin (izerine

[@-] Olgme Metodlan

tiklayarak mevcut 6lgme metodlarinda
degisiklik yapabilirsiniz. Eger daha dnceden
bir 6lgme metodu tanimlanmamissa “Yeni”
secenegine basarak bir 6lgme metodu

tanimlayin.

-Karsiniza gelen ekranda Metod adina:
CORS 6lgme metodu igin “VRS”
ISKI 6lgme metodu igin “ISKI”

DGPS igin “DGPS”

Statik igin “Statik” yazin, Metod tipini GNSS
secin ve “Onayla” tusuna basin.

-Karsiniza gelen ekranda olusturdugunuz
metoda bagli olarak yapmaniz gereken belirli
ayarlar vardir, ayarlari yatiktan sonra
mutlaka “Kayit” tusuna basmaniz
gerekmektedir. Asagidaki tabloda cesitli
yontemler icin yapmaniz gereken ayarlar

belirtilmistir.

isim Boyut | Degistirildi | Konum
RTK 2kh  22/8/2011 Trimble O
/10,2005 i
VX & S Serisi 2kb  22/8/2011 iTrimble O
EH Gezici 2kb  22/812011 Trimble 0

Yeni |Kopyala |

[@| Metod detaylan
Metod adi:

Iekod tipi:

|Se;enek |

Gezici secenekleri
Gezici telsizi

Topo noktasi

Bilinen kontrol noktas:
Hizh Hokta
Siirekli noktalar
Aplikasyon

Arazi kalibrasyonu
Tekrarh nokta toleransi
Lazer rangefinder
Echo sounder

[CORS sk RK_______________  stak ____________|

Gezici Segenekleri:
Olgii Tipi: RTK

Yayin Formati:
(VRS)CMR

Noktalar kaydet:
Konumlar

Tepe agisi: 10°

PDOP siniri: 6.0

Anten ayarlari:
Kullandiginiz cihaza gore
yapin. Yikseklik ve seri
noyu bos birakin.
izliyor: Secmis
oldugunuz 6lgme
yonteminin destekledigi
secenekleri isaretleyin.
Gezici Telsizi

Tip: Internet Baglantisi
GNSS iletisimi: CORS-TR
GNSS baglanti secimi:
secili degil

Baz Segenekleri

Gezici Segenekleri:
Olgii Tipi: RTK

Yayin Formati:
(VRS)RTCM

Noktalari kaydet:
Konumlar

Tepe agisi: 10°

PDOP siniri: 6.0

Anten ayarlari:
Kullandiginiz cihaza gore
yapin. Yukseklik ve seri
noyu bos birakin.
izliyor: Se¢mis
oldugunuz 6lgme
yonteminin destekledigi
secenekleri isaretleyin.
Gezici Telsizi

Tip: Internet Baglantisi
GNSS iletisimi: ISKI
GNSS baglanti segimi
secili degil

Baz Segenekleri

Gezici Segenekleri:

Olgii Tipi: RTK

Yayin Formati: CMR+

istasyon indeksi kullan: Herhangi
istasyon indeksi segimi: Segili
Uydu diferansiyel: Kapali

Tepe agisi: 10°

PDOP siniri: 6.0

Anten ayarlari: Kullandiginiz
cihaza goére yapin. Yiikseklik ve
seri noyu bos birakin.

izliyor: Secmis oldugunuz dlgme
yénteminin destekledigi
secenekleri isaretleyin.

Gezici Telsizi
Tip: Trimble Dahili
Metod: Trimble 450/900

Baz Segenekleri

Gezici Segenekleri:

Olgii Tipi: HizhiStatik

Kayit cihazi: Kontrol Unitesi
Kayit arahigi: 1s

Oto. dosya adi: Segili

Tepe agisi: 10°

PDOP siniri: 6.0

Anten ayarlari: Kullandiginiz
cihaza gore yapin. Yikseklik ve
seri noyu bos birakin.

izliyor: Secmis oldugunuz
Olgme yonteminin destekledigi
secenekleri isaretleyin.

Gezici Telsizi
Ayar yapmaya gerek yoktur

Baz Segenekleri
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Ayar yapmaya gerek Ayar yapmaya gerek

yoktur yoktur

Baz Telsizi Baz Telsizi

Ayar yapmaya gerek Ayar yapmaya gerek
yoktur yoktur

-Ayarlari yaptiktan sonra “Kayit” tusuna
basin ve daha sonra “Esc” tusuna basarak
Olgme Metodlar’ndan gikin.

Sablon Olusturma

Olgii Tipi: RTK

Yayin Formati: CMR+

istasyon indeksi: Bir numara verin
Tepe agisi: 10°

Anten ayarlari: Kullandiginiz
cihaza gore yapin. Yiikseklik ve
seri noyu bos birakin.

izliyor: Secmis oldugunuz dlcme
yonteminin destekledigi
segenekleri isaretleyin.

Baz Telsizi
Tip: Trimble Dahili
Metod: Trimble 450/900

Olgii Tipi: HizhiStatik

Kayit cihazi: Alici

Kayit arahgi: 1s

Oto. dosya adi: Segili

Tepe agisi: 10°

PDOP siniri: 6.0

Anten ayarlari: Kullandiginiz
cihaza gore yapin. Yiikseklik ve
seri noyu bos birakin.

izliyor: Se¢mis oldugunuz
Olgme yonteminin destekledigi
segenekleri isaretleyin.

Baz Telsizi

Ayar yapmaya gerek yoktur

Gezicl secenekleri
Gezici telsizi

Topo noktasi

Bilinen kontrol noktasi
Hizll Hokta

Sirekli noktalar
Aplikasyon

Arazi kalibrasyonu
Tekrarl nokta toleransi
Lazer rangefinder
Echo sounder

l

&

.

Sablon olusturmanin amaci yeni bir is agarken sablon segerek 6nceden tanimanmis koordinat sistemi,
arazi kalibrasyonu, nokta dosyasi altlik harita gibi bilgilerin otomatik olarak is agma ekraninda
gelmesini saglamaktir. En sik kullanimi gesitli bolgeler igin ayri ayri yapilmis arazi kalibrasyonlarini
sablon olarak kaydederek, daha is agma ekraninda galisilacak bélgenin kalibrasyon bilgilerini

cagirmaktir.
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Cihaz Kullanimi Adim Adim Referans Tablosu:
TotalStation Alim

1) Yeni biris agma
2) istasyon kurulumu
3) Noktalari Olgme

TotalStation Aplikasyon

1) Yeni biris agma

2) Aplikasyon yapilacak noktalari cihaza girme
a. Bilgisayardan noktalari aktarma
b. Noktalari cihaza elle girme

3) Aplikasyonu yapilacak noktalarin segimi

4) Aplikasyon

GPS Alim

1) Yeni biris agma
2) Olgii metodunu segerek noktalari 6lgmeye baslama

GPS Aplikasyon

1) Yeni biris agma

2) Aplikasyon yapilacak noktalari cihaza girme
a. Bilgisayardan noktalari aktarma
b. Noktalari cihaza elle girme

3) Aplikasyonu yapilacak noktalarin secimi

4) Aplikasyon
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Alim

Allm

Aplikasyon

Aplikasyon

TTS

GPS

TTS

GPS

Yeni bir is agma

istasyon Kurulumu

Ol¢li metodu segme

istasyon Kurulumu

Ol¢li metodu segme

Noktalari 6lgme

Noktalari 6lgme

Aplikasyon noktalarini
girme

Aplikasyon noktalarini
girme

a) Bilgisayardan
noktalari alma

a) Bilgisayardan
noktalari alma

b) Noktalarielle
girme

c) Noktalari elle
girme

Noktalara aplikasyon

Noktalara aplikasyon
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